CODIGO DE PROGRAMACAO UTILIZADO - IDE DO ARDUINO
Cddigo feito na IDE do Arduino com comandos para controlar a iluminacao, a engrenagem (portao eletronico), os sensores € as chaves de fim de curso.

—— S5 e DRI N O I SSEN ConsntaES Yh ESPIE client.princlni) ; A/ Werifica se a solicitagdo do cliente foi "GET /M™: GET/M abre o portfo
client.print(”<a href="\",/TY"=0N</a> Todas asz luzes.<hr:="); f/Definir Comando T para acender TODO3 03 LEDE if [ecutrrentline.endsWich("GET /M™) )i

FHLEIHE Tl & A TEATL ESERSHL pErERTs client.print(“<a href=\"/B\"=0F</a> Taodas as luzes.<br>™); /s/Definir Comando B para apagar TODOS 035 LEDS digitallWrite fabrir, HIGH) :

= ; v bl 5 . T -
#define led2 13 // Led 2 esta na porta 13 ,llent.prlnn_ﬁi], i 2 > 3 ; : '
§define Tedd 12 4/ Led 3 esta na porta 12 client.princ("<a href=\",/M\"=4FRIR</a> Portdo.«<br>");: S/Definir Comando M para abrir portéo // Werifica s€ a solicitagdo do cliente foi "GET /N": GET/N fecha o portéo
: .| - 'I - = 3 rr rr

#define ldr 36 A Ldr (sensor de luminosidade) esta na porta 36 MR i . . S bda s Lol VL U L E 8

4define ledd 14 T —— client.print(™<a href=""/N\"=FECHAR</a> FPortéo.<br:"); [/Definir Comando N para fechar portdo digitallrite{fechar, HIGH)
client.print "< body="): 1

#define ledd 27 4 Led 5 esta na porta 27

#gdefine lede =26 AF Led 6 esta na porta 2o

gdefine pinled 26 // Led £ ezta na porta 26 (1ldr)

gdefine abrir 25 ,/ Girar wotor para direita na porta 25 (abrir portdo)

client.princ("</html=") :
A4 Werifica se a solicitagfo do cliente foi "GET /T" or "GET /R™: GET/T liga todas e o GET/R apaga todas
if [currentline. endsliiich("GET AT 1!

#define chawel 32 // Parar wotor na porta 39 (chave de f£im de cursao) bR s T b
#define fechar 33 /¢ Gilrar motor para esquerda na porta 33 (fechar portdo) ARER tagrtaizateflodz,, HIUH) - v 45 LR OO el AR AR
#define chawveZ 35 /) Parar motor na porta 35 (chave de fim de curso) jremat f i b dloate L Lpdd, HEial)-.
currentline = "7} digitalllrite(ledd, HIGH):
const char® =ss3id = "Bleaged"; F/Hone da rede ! g e ACIRE (1or 5, HIGH] -
const char® password = "helchiorl53759%: Jfi8enha kEAEE AL fm= AR g e et bk edb, HIERR) 2
int gsensorValue; /F/SSensor de luminosidade SHEFSRERLNG e B ;
int fimdecurso; A#Chave de fim de curso de um lado do portao '
int fimdecurs=oz; S/Chave de fim de curso do outro lado do portao o o . ) ) . B HR"]]d
WFsSermer gervsriohis #f Werifica se a solicitagao do cliente foi "GET /H™ or "GET sL": GET/H liga e o GET/L apadga digicalllrite(ledl , LOWY;
if (currentline.endsWich("GET SH™)) digitalWrite{ledz, LOW); A4 DESLIGAR TODAS A5 LAMPADALSG
T digitalWrice (ledl, HIGH); digitalWrite(led3, LOW);
| ' digitalllrite{ledd, LOW):
1f (currentline.endsWith ("GET SL™)1 digitallirite (ledS, LOW):
client.print|“<!DOCTYPE “html>"] : digitallWirice(ledl, LOW); digiralilrite {ledé, LOW):
client.print("<html lang=""pt-br""="]: ! I
client.print|"<head>="); #4 Werifica se a solicitagdo do cliente foi "GET /A" or "GET /B": GET/4 liga e o GET/B apaga 1
client.print("<titlexdutonagdo Gabi</ titles"): //Nome gque ird aparecer cuando edecutar ip if [currentline.endsWith("GET A4™)1) 4 1
client.print{"<uneta charget=""utf-8""x"): digitalWrite(leds, HIGH) client.stop():
client.print "</ head=") ; ' Serial.println("Client Discomnected.™):
client.print|"<hody="] 1
1L (currentline.endsWith("GET sB7)1 4
client.print(“<a href=%"HY"=00</a> Luz l.<br>=");: //Definir Comando H para acender LEDIL digitalWrite (ledZ, LOW); sensorValue = analogRead(36): // Ler o pino de entrada analdgica 36
client.print(™<a href=\"/Ly">=0F{/a: Luz 1l.<br>"): //Definir Comando L para apagar LEDI 1 Serial.print{sensor¥alue, DEC): ¢/ Iwprimir o walor lido
client.printl() ; /4 Verifica se a solicitagfo do cliente foi "GET /X" or "GET /Y": GET/X liga e o GET/Y apaga Serial.print(™ \n"j):; // Imprimi um e3pago entre o5 mMineras
client.print("<a href=Y " 4\ "=0N</ a8 Luz Z.<br>"): //Definir Comando & para acernder LEDE if (currentline.endaWich("GET /X™1) 4 delay (500} // Aguarde 50ms para a proxima leitura
client.print("<a href=%"/B\"=0Fl/a> Lu=z Z.<br>");: /S/Definir Comando B para apagar LEDZ digitallizite (1ed3, HIGH):
client.printlni); } if (2ensorValue <= 2600 ) // %e o walor do sensor for menor ou icual a 2600
client.print(™<a href=y"/0"=00< /8 Luz J.<bre>"):  S/Definir Comando X para acender LEDS i
client.print(<a href=""/\"=0F /3> Luz 3.<br>"): S/Definiy Comando ¥ para apagar LEDS if [(currentline.endsWith{"GET S¥")11{ digitallrite (pinled, HIGH) :
client.printl() ; digitalWrice (led3, LOW);: 1
client.print ("< href=%"/E\"=00<7ax Luz 4.<brx");: Jf/Definir Comando K para acender LED4 1 glag
SRR PN R RREET S e Rt IRt T weRREROAE SRNERCh G-RarR-mngoseciiis // Verifica se a solicitagio do cliemte foi "GET /R or "GET /3": BET/E liga e o GET/J apaga !
elient.printing): if {ourrentline.endalWich("GET /K")}{ digitalWrite (pinled, LOW):
client.print|”<a href=% "/ 0\"=0N</a> Luz S.<bex="): A/Definir Comando 0 para-acender LEDS diefitalWrice (ledd, HILGH) : !
client.print("<a href=%"PY"=0F/a> Luz 5.<br>""); JS/Definir Comando P para apagar LEDS |
client.printin(}; fimdecurso = analogRead(3%): // Ler o pino de entrada 34
client.print("<a href=""/0%"=00 /ax Lueg 6.<br>"): J/Definir Comando ( para acender LEDA if [currentline.endsUith("GET A7) Serial.print{fimdecurso, DEC); // Imprimir o walor lido
client.print("<a href=\"/\">20FI/a> Luz 6.<br>"): //Definir Comando W para apagar LEDES digicallrice (ledd, LOW): Serial.print(™ %n™); // Inprimi um espacgo entre oS mimeros
client.println(): | delay(500); // Aguarde S50ms para a proxima leitura
Serial.begin(3s00) ¢ /4 Werifica se a solicitacglo do cliente foi "GET 407 or "GET /P7: GET/0 liga € o GET/P apaga
pinMode (ledl, OUTPUT) if [ourtentline, endsWith("GET /D7) ){ if(fimdecurso !'= 0} /4 #e o walor do sensor for igual a O
pintiode (leda, UUTPUT); digitalWrite(led5, HIGH): {
pinMode (led3, OUTPUT) ; 1 digitalllrice (abrir, LOW) :
pintode (1gd4, OUTPUT) Serial.print(desliga mwotor abrir™):
pinMode({led3, OUTPUT): if {currentline.endsWich("GET /P") )4 H
pintlode {leds, OUTPUT) : digitalWrice (led5, LOW);
pinMode (1dx, INEUT): \ fim?ecurs?z = énalugPeadiSSI: L Ler o Pién de Eﬂtt&dg 3d
pinflode (pinled, OUTFUT): /4 Verifica se a solicitac#n do cliente foi "GET #Q" or "GET /W": GET/Q ligs & o GET/W apaga SRS PTINC R eEshay SEC) . oy JUDTANIL  Balor T150
pinMode {abrir, OUTPUT): if (currenthine. endsWith{"GET 707])4 serial.princ(™ \n™); // Inpriml uw ES?&QD ENTYE 03 NUMEros
pinMode [(fechar, OUTRUT) ; difitallirite(leds, HIGH): delay(500): /¢ Aquarde 5S50ms para & proxima leitura
pinMode [(chawel, INPUT): 1
if(findecursc2 !'= 01 /A4 Se o walor do sensor for igumal a 0
delay(li); if {(ourrentline.endsWich({"GET /W) ){ {

digitallWrite [fech LOTE) 2
digitalWrite(ledso, LOW): _lgj alWritce [ fec aF; I
A4 Comega a conectar a rede WiFi ) Serial.print("desliga motor fechar™):

Serial.println() ; '
Serial.printlni(];
Serial.print{"Conmecting to ™);
Serial.printlnfssid):

WHFi.begin(33id, password);
while (WHFi.staous() !'= WL_CONNECTED) |

delay (5000 ;
Serial.printi™.™);
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